SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Budowa i przebudowa

drogi gminnej laczacej droge powiatowa nr 1324G
z droga wojewddzka nr 212 w Cewicach

Spis tresci :

1N W

12.
13.
14.

. D-M-00.00.00.
. D-01.01.01
. D-01.02.04
. D-03.02.01
. D-04.01.01
. D-04.04.00
. D-04.04.02

. D-04.02.01
. D-04.02.02
10.
11.

D-05.03.23
D- 05.03.05a

D-05.03.05
D-08.01.01
D-08.03.01

Wymagania ogélne

Odtworzenie osi trasy

Rozbiorka elementow drog

Kanalizacja deszczowa

Koryto, profilowanie i zageszczanie podioza

Podbudowa z kruszyw — Wymagania ogélne

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego

mechanicznie

Warstwa odsaczajaca

Geowléknina. Glastex P-50

Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

Nawierzchnia z betonu asfaltowego warstwa wigzjca
i wyrownanie

Nawierzchnia z betonu asfaltowego warstwa Scieralna

Krawezniki betonowe

Obrzeza betonowe

mgr inz. TAD
Upr, bud. &0 proje




OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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WYMAGANIA OGOLNE
Budowa i przebudowa

drogi gminnej laczacej droge powiatowa nr 1324G
z droga wojewddzka nr 212 w Cewicach




1. WSTEP
1.1, Przedmiot OST

Przedmiotem nintejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot drogowych przy budowie i przebudowie drogi gminnej taczacej droge powiatowa nr 1324G z droga
wojewddzky nr 212 w Cewicach

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawg opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1

1.3, Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla robét objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegélnych asortymentdéw robét drogowych
1.4. Okre€lenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nast¢pujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkows (droge)
albo jego cz¢sd stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.
1.4.4. Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnic z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznoéci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.8. Jezdnia - cz¢s$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie,

1.4.11, Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia,

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uwlozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obmiardw - akceptowary przez przedstawiciela Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych
zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakoéci materialéw oraz robét,

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projekiows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez przedstawiciela Inwestora .

1.4.19, Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na

podioze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ mi¢dzy warstwq Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profile istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czg$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktadac¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spelniajaca, obok funkgji noénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g} Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadanicm jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania
rozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozZliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.




i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okre§lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

1.4.24, Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu prz¢znaczony do umicszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwnieZ obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed uciazliwoéciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - czgéc korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umicszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni,

1.4.26. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.29. Projekiant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe;.

1.4.30. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejgcego polaczenia.
1.4.34. Przetargowa dokumentacja projcktowa - cz¢sé dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.40, Kosztorys ofertowy - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.43, Zadanie budowlane - czg¢s¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odr¢bna calo$é konstrukcyjng fub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych, Zadanic moze
polega¢ na wykonywantu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub
jej elemeniy.

L.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rebét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami przedstawiciela Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne punktéw gléwnych
trasy oraz r¢peréw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialneé¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warinkach umowy, nwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektows;
— Zamawiajacego,

— sporzadzona przez Wykonawce.
1.5.3. Zgodnosc robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez przedstawiciela Inwestora
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,,QOgélnych warunkach umowy”,

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledoéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ przedstawiciela Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartoéci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreélonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza
by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty ni¢ beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wplynie
to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownic na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania rachu publicznego na terenie budowy, w spos6b okreslony w D-
M-00.00.00, w okresie trvania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.




Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi przedstawicielowi Inwestora do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznoéci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu
powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpicczajace takie jak; zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposdb
bezpicczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktdrych jest to
nicodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace begda akceptowane przez przedstawiciela Inwestora.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
przedstawicielem Inwestora oraz przez umieszczenic, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez przedstawicicla
Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych treéé bedzie zatwierdzona przez przedstawiciela Inwestora. Tablice
informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpicczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywaé tymczasowe wrzadzenia zabezpieczajace, w tym;
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie inne srodki niezb¢dne do ochrony
robdt, wygody spolecznoécei i innych.

Faki przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z
Inzynicrem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre$lonych przez przedstawiciela Inwestora, tablic
informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona przez przedstawicicla Inwestora. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng
umowna. '

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasic wykonywania robét

Wykonawca ma obowiqzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywa¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i1 norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie i wokél terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwoéci dia oséb lub wlasnosci
spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatdw, magazynow, skiadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru,

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wrykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowe).

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s06b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozZarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe wzyte do rob6t bgda miaty aprobatg techniczng wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznic okre§lajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na $rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu rob6t ich szkodliwos¢
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymacé zgodg na uzycie tych materiatdw od
wlasciwych organdw administracji panistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakickolwick zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.




1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takic jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informaciji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacii i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ przedstawiciela Inwestora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakeie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi przedstawiciela Inwestora i zainteresowane wladze
oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materialéw i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkow i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat przedstawicicla Inwestora.
Pojazdy i ladunki powodujace nadmierne obciaZenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukoniczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich robét w ten sposdb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami przedstawiciela Inwestora.

1.3.10. Bezpieczenstwo i higicna pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel ni¢c wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowicdnia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczetistwa
publicznego,

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagaft okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s3 uwzglgdnione w cenie umowne;j.

L.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzic odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkic materialy i urzadzenia uzywane do rob6t
od daty rozpoczgcia do daty zakoniczenia robét (do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez przedstawiciela
Inwestora).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanic przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanig, to na polecenic przedstawiciela Inwestora
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centraine i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnoénie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciagly bedzie informowaé
Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolefi i inne odnoéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacie dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie swiadectwa badar laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez przedstawiciéla Inwestora.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
#rodla uzyskaja zatwierdzenic, : :

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia bada w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédla w sposob ciagly spelniaja wymagania ST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw micjscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiaécicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek Zroédel migjscowych wlaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ przedstawicielowi Inwestora wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacije zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia przedstawicielowi Inwestora.




Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spetnicnie wymagaii ilosciowych i jakoéciowych materialéw z
jakiegokolwiek zrédla.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwick inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopéw, ukopéw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haidy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednic materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan przedstawicicla Inwestora. '

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody przedstawiciela Inwestora, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrodet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze,

2.3, Inspekcja wytwérni materialéw

Wytwémie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez przedstawiciela Inwestora w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialéw moga byé pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy przedstawiciel Inwestora bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujace warunki:

a) przedstawiciel Inwestora bedzie mial zapewniona wspdiprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) przedstawiciel Inwestora bgdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w migjscu wskazanym przez przedstawicicla Inwestora, Jesli przedstawiciel Inwestora zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialow do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanic
przewartodciowany przez przedstawiciela Inwestora.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i whasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli
przez przedstawicicla Inwestora.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z przedstawiciclem Inwestora lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce,

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uZyciem materiahy, albo w okresie dhizszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
przedstawiciela Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
przedstawiciela Inwestora,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktéry nie spowoduje nickorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadac pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZ]J lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez przedstawiciela Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez przedstawiciela Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach przedstawiciela Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania,

Wykonawca dostarczy przedstawiciclowi Inwestora kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami,

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi przedstawicicla Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji przedstawicielowi Inwestora, nie moze by¢ pozZniej
Zmieniany bez jego zgody,




Jakikolwick sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang
przez przedstawicicla Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna
nickorzystni¢ na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonynti w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach przedstawicicla Inwestora, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez przedstawiciela Inwestora,
pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotne go uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.,

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowicdzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakoéé zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacija projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robét oraz poleceniami przedstawiciela Inwestora,

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robét zgodnic z wymiarami i rz¢dnymi okre$lonymi w dokumentacji projektowe;j lub przekazanymi na
pi$mic przez przedstawicicla Inwestora. '

Nastepstwa Jakiegokolwick blqdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac¢ tego bedzic przedstawiciel Inwestora, poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez przedstawiciela Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje przedstawiciela Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robot beda
opartc na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji przedstawiciel Inwestora uwzgledni wyniki badan materialow i
robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkc;ji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia przedstawicicla Inwestora bedg, wykonywane nie pozZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymanin przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytuln ponosi Wykonawcea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako§ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty przedstawiciclowi Inwestora
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony spos6b wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robét zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez przedstawiciela Inwestora

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

a) cz¢$¢ ogoing opisujaca;

— Organizacj¢ wykonania robét, w tym terminy i spos6b prowadzenia robét,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp.,

— wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz osdb odpowiedzialnych za jakosé i terminowosé wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

— System (sposdb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

— Wwyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,

ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

~ Sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw

sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji przedstawicielowi Inwestora;

b) czg$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— Sposéb i procedurg pomiaréw i badari (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementow robat, '




— spos6b post¢powania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
Jjakos¢ robat,

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i Jjakosci materiatéw, Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania prébek i badan materialéw oraz robét,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli przedstawiciel Inwestora moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwicrdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badati i ich czestotliwose sa okre$lone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nic zostaly one tam okreslone, przedstawiciel Inwestora ustali Jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z nmowa.

Wykonawca dostarczy przedstawicielowi Inwestora $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badar.

Przedstawiciel Inwestora bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekgji.

Przedstawiciel Inwestora bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacije o jakichkolwick
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personely lub
metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, Ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badar,
przedstawiciel Inwestora natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiaiéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonaweca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, e wszystkic jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane
do badan.

Przedstawiciel Inwestora bedzie mie¢ zapewniong mozliwoéé udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie przedstawiciela Inwestora Wykonawca bedzic przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy ni¢ zostana przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonaweg i zatwierdzone przez przedstawicicla
Inwestora. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez przedstawiciela Inwestora beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zagkceptowany przez przedstawiciela Inwestora.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nic obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury;
zaakceptowane przez przedstawiciela Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lib badari, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Inwestora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiarn lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich
wyniki do akceptacji przedstawiciclowi Inwestora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca b¢dzie przekazywaé przedstawicielowi Inwestora kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie péZniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakogci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane przedstawicielowi Inwestora na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez przedstawiciela Inwestora

Dia celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, przedstawiciel Inwestora uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materialéw u Zrodia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Przedstawiciel Inwestora, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnosé materiatéw i robét z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce, ‘

Przedstawiciel Inwestora moze pobieraé probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to przedstawiciel Inwestora
poleci Wykonawcy Iub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacja projektowa i ST.




W takim przypadku calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badar i pobierania prébek poniesione Zostana przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Inwestora moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja;
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norms Iub
— aprobatq techniczng, w przypadku wyrobow, dia ktorych ni¢ ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nic sa
objete certyfikacja okreslona w pkt 1
1 ktore spelniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadaé t¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badarn beda dostarczone przez Wykonawce
przedstawicielowi Inwestora,

Jakickolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1} Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokenala
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i przedstawiciela Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegblnosei:

— datg przckazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przeckazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez przedstawiciela Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszczegdlnych elementow robét,

— pizebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia przedstawiciela Inwestora,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robét,

~ Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpicczenia robdt,

— dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
przedstawicielowi Inwestora do ustosunkowania sie.

Decyzje przedstawiciela Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska,

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje przedstawiciela Inwestora do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong wmowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceri Wykonawcy robdt.

(2) Rejestr obmiardéw

Rejestr obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sig w sposdb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne




Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formic uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie przedstawiciela Inwestora.

{4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nast¢pujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokely przckazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbiom robét,
¢) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowic.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla przedstawicicla Inwestora i przedstawiane do wgladu
na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

_ Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawea po plsemnym powiadomieniu przedstawiciela Inwestora o zakres:e
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wryniki obmiaru b¢da wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwick blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indzigj
w ST nic zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg
instrukcji przedstawiciela Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagana do celu miesigczngj platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okres$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i przedstawiciela
Inwestora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdluz
linii osiowe;j.

Jeéli ST wlasdciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m ? jako dhigoéé
pomnoZona przez sredni przekrdj.

Tloéci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
przedstawiciela Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST Bedzie
utrzymywaé Lo wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
przedstawiciela Inwestora.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢éciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w
przypadku wystgpowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny,




Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupeinione odpowiednimi szkicarm
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego
zalacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z przedstawicielem Inwestora.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalefi odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeéciowenu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasic umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego post¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Inwestora.

Gotowosé danej czedei robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem przedstawiciela Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézZnicj jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie przedstawiciela Inwestora.

Jakoé¢ i iloéé robét ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Inwestora na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Inwestora.

8.4, Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesicniu do ich ilosci,
Jjakosci i wartosci.

Calkowite zakoriczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismic o tym fakcie przedstawiciela Inwestora.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez przedstawiciela Inwestora zakoticzenia robét i przyjecia dokumentéw, o kiérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawicicla
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacija
projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalefi przyjgtych w trakcie odbioréw
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresic wykonania rob6t uzupelniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupelniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykoficzeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyine obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac pomnigjszong
warto$é wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace doknmenty:
1. dokumentacj¢ projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupeiniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZI,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wlascicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zarmawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 , Odbiér ostateczny robdt”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnoéci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarows ustalona
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosei jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu,
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe].
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
— robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych ni¢ nalezy wliczaé podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.04.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okredlone w ww. dokumentach, a ni¢ wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji michu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnicnic z Inzynierem i odpomedmrm ingtytucjami projekiu orgamzaql ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,

{c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

{e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawgznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(D tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazd6éw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycic i usunigcie tymczasowych oznakowar pionowych, poziomych, barier i
$wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuni¢cic wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414),

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r, poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z péZniejszymi zmianami).




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Roboty pomiarowe
Budowa i przebudowa

drogi gminnej laczacej droge powiatowa nr 1324G
z droga wojewddzka nr 212 w Cewicach




1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét

zwigzanych z odtworzeniem trasy przy budowie i przebudowie drogi gminnej 1aczacej droge powiatowa nr 1324G
Z droga wojewodzka nr 212 w Cewicach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstaw¢ opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenic w terenie przebiegu drogi w ilosci 1,500 km

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi frasy 1 punktow
wysokosSciowych,

b) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperdw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e} zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz ozmakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5, Ogolne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 1.5,

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlnc wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punkiéw gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dhugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwic punktéw zalamania trasy, powinny
mie¢ Srednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugosé od 1,5do 1,7 m,

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci
okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe érednicy 5 mm i dhugosci od 0,04 do
0,05 m.

-Swiadki” powinny mie¢ dlugoéé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokoéciowych nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet:
— teodolity Iub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,




- laty,
~ taémy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoln¢™ pkt 4.
4.2. Transport sprz¢tu i materialéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pemiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i
wspolrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niczbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnicnia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac przedstawicicla Inwestora o wszelkich bledach wykrytych
w wytyczenin punktéw glownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreélone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi teremu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, z¢ rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym przedstawicicla Inwestora.
Uksziattowanie terenu w takim rejonie mie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiednicj decyzji przez
przedstawiciela Inwestora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rz¢dnych rzeczywistych, akceptowane przez przedstawiciela Inwestora, zostana wykonane
na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia przedstawicicla Inwestora oznacza, Ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, kiore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiarow przez przedstawiciela Inwestora.

Wykonawca jest odpowicdzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczef w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawee
éwiadomie Iub wskutek zanicdbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robét naleza do obowigzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu
pali drewnianych lub shupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica
rob6t ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac
500 m.

Maksymalna odleglos¢ mi¢dzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 500 metréw

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej. Jako repery
robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby Sredni blad niwelacji po wyrownaniu byl
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojng w nawiazaniu do reperdw panstwowych.

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenic osi trasy nalezy wykonal w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo inngj osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach poérednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.




Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentagji projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyc z dokladnoécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi wykopdw na powierzchni terenu
(okreglenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w migjscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez przedstawiciela Inwestora.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypdéw i wykopow o ksztalcie

zgodnym z dokumentacja projektowa.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogoblne” pkt 6.
6.2, Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedhig ogélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,34,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pki 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogilne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzongj trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robdt

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicdw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada przedstawicielowi
Inwestora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,»Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzeniec wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanic utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji 1 Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, GUGIK 1979.

Wiytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
Budowa i przebudowa

drogi gminnej laczacej droge powiatowy nr 1324G
z droga wojewodzka nr 212 w Cewicach




1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych
Z rozbi6rka elementéw drog przy budowie i przebudowie drogi gminnej faczacej droge powiatowa nr 1324G z droga
wojewodzka nr 212 w Cewicach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w
pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbiorka, wywiezieniem
1 utylizacja:
- rozebranie podbudowy z kruszywa grub. 33cm z wywiezieniem materiatu z rozbiorki w ilosci 632,24m2
- rozbidrka krawgznikéw betonowych 15x30 na podsypce cementowo-piaskowej w ilosci 732,5 mb

- rozbidrka law betonowych z wywiezieniem i utylizacja w ilosci 43,95 m3

- rozbidrka obrzezy trawnikowych na podsypce piaskowej w ilogci 98,5 mb

- rozbiorka chodnikéw z plyt betonowych 50x50x7 z wywicezieniem i utylizacja w ilosci 120,5 m2
- frezowanie nawierzchni bitumicznej na éred. gleb, 6cm w ilosci 328,36 m2
- rozbidrka nawierzchni z plyt drogowych bet. 1,5m x3,0m wiloSci 246 m2

- rozbiérka nawicrzchni z plyt drogowych bet. YOMB 0,75m x1,1lm wilosci 725,65 m2
- rozbiérka nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j ,,8” na podsypce piask. w ilosci 1422 m2

- rozbidrka nawierzchni z kostki brukowej betonowej ,,6” na podsypce piask. w ilosci 96,8 m2

- rozbidrka fundamentéw betonowych z betonu B30 w ilosci 9,3 m3

- rozbibrka nawierzchni z betonu B20 grub, 15¢cm w ilosci 66,5 m2

- rozbidrka sciekow z korytek sciekowych na tawie bet. Z oporem w ilosci 12 mb

- demontaz kolektora deszczowego o $rednicy 250 w ilosci 50 mb

1.4. Okreflenia podstawowe
Stosowane okreglenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Ogoblne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw i ich skiadowania, podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania detyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérks elementéw droég moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizef, lub
inny zaakceptowany przez przedstawicicla Inwestora:
— ladowarki,
— samochody ci¢gzarowe,
— mloty pneumatyczne,
- pily mechaniczne,
— frezarka mas bitumicznych

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Og6lnc wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.4.2.
4.2 Transport materialéw z rozbiorki Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.




5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa lub wskazanych przez przedstawiciela Inwestora.
Raoboty rozbidrkowe nalezy wykonywaé mechanicznie i recznie.
Elementy nadajace si¢ do ponownego wbudowania nalezy odwieZ¢ na miejsce wskazane przez przedstawiciela
Inwestora.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnoéci wykonanych robot rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7,
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robét zwiazanych z rozbidrka elementow drog jest:
dla podbudowy — 1 m2
dla kraweznikow betonowych i obrzezy — 1 mb
dla nawierzchni z plyt betonowych drogowych, bitum. i chodnika — 1 m2
dla lawy betonowej — 1 m3

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podanoe w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCIE
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki ebmiarowej

Cena wykonania robdt obgjmuje:
a) dla rozbioiki 1 m2 podbudowy pod obejmuje:
— oznakowanie migjsca prowadzenia robot,
— rozebranic podbudowy z kruszywa
— zaladunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki na wysypisko ( wraz z kosztami sktadowania) lub dla materialéw do
ponownego wbudowania na miejsce wskazane przez Inwestora wraz z kosztami segregacji;
— wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

b) dla rozbiérki 1 m2 nawicrzchni bitum, z plyt betonowych i chodnika :

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— oznakowanie migjsca prowadzenia robot,

— rozebranie nawierzchni bitum. i z plyt betonowych drogowych i chodnika z plytek 56%50, i kostki bruk. bet. ,,6°1 ,,8”

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki na wysypisko { wraz z kosztami skladowania) lub dla materialéw do
ponownego wbudowania na miejsce wskazane przez Inwestora wraz z kosztami segregacii;

— wyrdwnani¢ podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.



¢) dla rozbiérki 1 mb kraweznikow i obrzezy obejmuje:

— oznakowanie miejsca prowadzenia robot,

— rozebranie krawgznikow i obrzezy

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbi6rki na wysypisko ( wraz z kosztami sktadowania) lub dla materialéw do
ponownego wbudowania na miejsce wskazane przez Inwestora wraz z kosztami segregacji;

— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiérki.

d) dla rozbiérki 1 m? taw obejmuje:

— oznakowanie migjsca prowadzenia robot,

—~ rozebranie law ,

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki na wysypisko wraz z kosztami skladowania,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

¢) rozbiorka znakéw drogowych ze slupkami

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenic wskaznika zageszczenia grantu,




SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-03.02.01

KANALIZACJA DESZCZOWA

Budowa i przebudowa
drogi gminnej laczacej droge powiatowa nr 1324G
z droga wojewodzka nr 212 w Cewicach




1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budows i przebudowa drogi gminne;j faczacej drogg powiatowa nr 1324G z droga wojewodzka nr 212

w Cewicach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.
1.3, Zakres robét objetych 8T

Ustalenia zawarlc w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem

kanalizacji deszczowej
- wykonani¢ rob6t ziemnych do ulozenia kanalizacji deszczowej
- wywoz ziemi z wykopu
- dowiezienie piasku na obsypke
- Zasypanie wraz z zaggszczeniem wykopu warstwami
- utozenie kolektora z rur PCV @ 250
- utozenie kolektora z rur PCV @ 200 z jednym kolankiem
- utozenie kolektora z rur PPP X-stream & 400
- ulozenie przykanalikow z ur PCV @ 160mm
- wykonanie studzienek i wpustéw ulicznych
- rozbidrka studzienki $ciekowej ulicznej
- studzienki kanalizacyjne @400 do 1,5m z zamkni¢ciem rura teleskopowa
- studzienki kanalizacyjne TEGRA 3600 do 2m
- wkladka ,in situ” o $redni, 160 z r rur PCV
- trdjniki wbudowane w rurociagi :
250mm/160mm
300mm/160mm
400mm/160mm
- studnie z kregdw betonowych @1200 o gicb.do 1,5m
- ulozenie siatki GLASTEX P-50
- przepusty z rur ochronnych PCV rura dwudziclna @70
- regulacja pionowa istniejacych urzadzen
studni kanalizacji sanitarnej
studzienek telefonicznych
zawordw wodociggowych {pokryw)

1.4. Okreslenia podstawowe

wilosci 3204,38 m3

wilo$ci 1073,60 m3/1717,76 Mg
wilosci 961,31 m3

wilosci 2130,78 m3

wilo$ci 136,33 mb

wilosci 34,10 mb
wilosci 625,44 mb
wilosci 207,70 mb

w ilosci 47 szt -
wilodci 3 szt

wilosci 3 szt

wilosci 18 szt

wilo$ci 25 szt

w ilosci 3 kpl

w ilosci 1 kpl

w ilosci 4 kpl
wilosci 1 szt

w ilosci 25,00 m2
w ilosci 230 mb

w ilodci 16 szt
w ilodci 6 szt
w iloéci 12 szt

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania scickow opadowych.

1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanal deszczowy - kanal przeznaczony do odprowadzania $ciekéw opadowych.

1.4.2.2. Przykanalik - kanat przeznaczony do polaczenia wpustu deszczowego z siccia kanalizacji deszczowe;.

1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru Scieckéw opadowych, splywajacych do kanalu z utwardzonych

powierzchni terenu.
1.4.3.2. Systemowe studzienki & 4001 @ 600
1.4.4. Elementy studzienek

1.4.4.1, Plyta przykrycia studzienki - piyta przykrywajaca

1.4.4.2. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeplywu w nim sciekow.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w QST D-M-00.00,00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.




2. MATERIALY
2.1. Ogbine wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rury kanalowe
Kolektor z rur PCV @ 250, & 200, rur PP X-stream @& 400
Przykanaliki nalezy wykona¢ z rur PCV o Srednicy @ 160 , trojniki 250/160; 300/160; 400/160mm

2.3 Studzienki Sciekowe
2.3.1. Wpusty uliczne Zzeliwne
Whpusty uliczne Zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-74080-04 [13].
2.4. Studzienki kanalizacyjne 0400 i TEGRA @600
2.5. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinicn odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.6, Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].
2.7. Skladowanie materialéw
2.7.1. Rury kanalowe, kolektor z rur PCV @ 2501 200 oraz PP X-stream 400 i przykanaliki z rur PCV @160

Rury mozna skiadowa¢ na otwartej przestrzeni, ukladajac je w pozycji lezacej jedno- lub wiclowarstwowo,
albo w pozycji stojacej.

Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpicczona przed gromadzeniem sie wod
opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy wlozyé na podkiadach drewnianych,
Podobnie na podkladach drewnianych nalezy uktadaé¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia skladowania nie
odpowiada ww. wymaganiom,

2.7.2. Wpusty zeliwne
Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach o
wysokosci maksimum 1,5 m.

2.7.3. Studzienki $ciekowe
Studzienk: Scickowe uliczne z rur betonowych @ 500 z osadnikiem bez syfonu

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykazaé sie mozliwoécia
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
koparek przedsi¢bicrnych,
spycharek kolowych lub gasiennicowych,

— sprzgtu do zageszczania gruntu,
- beczkowozdw,

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport rur kanalowych

Rury PCV i PP-X-stream, moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem lub zniszczeniem,

Wykenawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdluz srodka transportu.
Wrykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem
sil bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.




4.3. Transport wpustéw zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustdw moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed przesuwaniem si¢ podczas transport.,

4.4. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie Srodki transportowe, ktore nie spowoduja
segregacji skladnikéw, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki 1 obnizenia temperatury przekraczajacej
granicg okreslona w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Opgdine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00,00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2, Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia 1 trwale oznaczy je w terenic za pomocg
kotkdw osiowych, kolkéw swiadkow i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzgdnymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytmacyjne reperéw i ich rzgdne przckaze przedstawicielowi
Inwestora .

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Mctody wykonania robét - wykopu (r¢cznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego.

Szerokoéé wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanaty, do ktérych dodaje si¢ obustronnie
0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie Scian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miare
jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odklad.

Dno wykopu powinno by¢ rowne 1 wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym
dno wykopu Wykonawca wykona na poziemie wyzszym od rz¢dnej projektowanej o 4,20 m.

Zdjgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno byé wykonanc bezposrednio przed ulozeniem
przewoddw rurowych. Zdjecic tej warstwy Wykonawca wykona recznic lub w sposéb uzgodniony z przedstawicielem
Inwestora.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢é wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od projektowanego
poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych 1 piaszczysto-gliniastych podiozem jest grunt
naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robét) podloze nalezy wykona¢ z warstwy thicznia lub
zwiru z piaskiem o grubesci od 15 do 20 cm lacznie z wozonymi saczkami odwadniajacymi.

5.5. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i glebokos¢ posadowienia rurociagu powinny
spelnia¢ ponizsze warunki:
— najmnigjsze spadki kanatdw powinny zapewnié¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeplywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s.
Spadki te niec moga by¢ jednak mnigjsze:
— dla kolektora @ 250, 200 i 400 - 1 %6 (wyjatkowo dopuszcza si¢ 0,5 %),
— dla przykanalikéw o srednicy do 0,4 m - 3 %o,
glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3 m (zgodnie z
Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03,71).
Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi koniecznos¢ odpowiedniego ocieplenia kanalu.

5.5.1. Kolektor i przykanaliki

Jezeli dokumentacja projcktowa nic stanowi inaczej to przy wykonywaniu kolektora t przykanalikow nalezy
przestrzegac nast¢pujacych zasad:
trasa kolektora i przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planie i pionie (z wyjatkiem iukéw dla
podiaczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy podiaczeniach do kanalu ogdinosplawnego),
— minimalny przekrd) przewodu kolektora 0,20m i przykanalika powinien wynosié 0,20 m (dla pojedynczych
wpustow i przykanalikdw ni¢ dluzszych niz 12 m mozna stosowac §rednice 0,15 m),
— wlaczenie przykanalika do kanalu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki rewizyjnej, studzienki krytej
(tzw. $lepej) lub wpustu bocznego,



— spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min, 20 %« do max. 400 %o z tym, Z¢ przy spadkach wigkszych od 250
% nalezy stosowac rary zeliwne,

— kicrunck trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanahu zbiorczego,

— wlaczenie przykanalika do kanah: powinno by¢é wykonane pod katem min. 45°, max. 90° (optymalnym 60°),

— wlaczenie przykanalika do kanaty poprzez studzienke polaczeniowa nalezy dokonywac tak, aby wysokos¢ spadku
przykanatika nad podloga studzienki wynosila max. 50,0 cm. W przypadku koniecznosci wiaczenia przykanalika na
wysokoéci wickszej nalezy stosowac przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza Scianka studzienki,

— wlaczenia przykanalikéw z dwéch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne powinny by¢ usytuowane w
odlegloéci min. 1,0 m od siebie.

Rury kolcktora @ 250, 200 i 400 winny by¢ wlozone i unieruchomione przez obsypanie piaskiem (pospétka) i mocno

podbite aby rura nie zmienila polozenia do czasu wykonania uszczelnienia zigczy. Uszczelnienie zlaczy rur nalezy

wykona¢ specjalnymi fabrycznymi pierscieniami gumowymi. Rury nalezy ukladaé w temperaturze powyzej 0°C a

wszelkiego rodzaju betonowania wykonaé w temperaturze nie mnigjszej niz +0,8° C,

Przewéd rurowy z PCV i PP X-strecam nalezy montowa¢ w gotowym wykopic na warstwie wyréwnawczej utozonej na

podiozu naturalnym dna wykopu. Warstwg wyrownawcza- podsypkowa nalezy wykonac z piasku bez zaggszczania i

wyrowna¢ zgodnic z zaprojektowanym spadkiem. Sposob montazu rur musi uniemozliwiaC wspicrani¢ si¢ rur na

kiclichu. Podsypka nie moze posiada¢ kamieni o ostrych krawgdziach. Ulozenic przewodu rurowego na podsypce
powinno zapewniaé oparcie rurom na wyprofilowanym podiozu wzdtuz catej diugosci na co najmniej ¥4 obwodu rury.

W celu zagwarantowania rurze podparcia z kazdej ze stron nalezy wykona¢ warstwg ochronna - obsypke do wysokosci

20cm powyzej wierzchu rury. Obsypke nalezy wykona¢ warstwami, réwnolegle po obu bokach rur kazda warstwe

zageszezajac. Obsypke prowadzi¢ az do uzyskania zaggszczonej warstwy o gruboéci co najmniej 30cm ponad wicrzch
rury. Po wykonaniu obsypki mozna wykona¢ zasypkg tj. wypelni¢ pozostala czgs¢ wykopu.

5.5.2. Studzienki $cickowe

Studzienki $cickowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni ulic, skrzyzowania, powinny
by¢ z wpustem ulicznym Zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosi¢:

— gleboko$é studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m (wyjatkowo - min. 1,50 m i
max. 2,05 m),

— glebokos¢ osadnika 0,95 m,

— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata éciekowa wpustu powinna byé usytuowana w scicku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien byé
usytuowany 2 cm ponizej Scicku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego.

Liczba studzienek §cickowych i ich rozmieszczenie uzaleznione jest przede wszystkim od wielkosci
odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku podluinego. Nalezy przyjmowac, ze na jedna studzienke powinno
przypadaé od 800 do 1000 m” nawierzchni szczelnej.

Rozstaw wpustéw przy pochyleniu podtuznym écieku do 3 %c powinien wynosic¢ od 40 do 50 m; od 3 do 5%e¢
powinien wynosi¢ od 50 do 70 m; od 5 do 10 %ec - 0d 70 do 100 m.

Wpusty uliczne na skrzyzowaniach ulic nalezy rozmieszcza¢ przy kraweznikach prostych w odleglosci
minimum 2,0 m od zakonczenia fuku krawgznika.

Przy umieszczeniu kratek $cickowych bezposrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdowac si¢ 0,5
cm ponizgj poziomu warstwy cieralnef.

Kazdy wpust powinicn by¢ podiaczony do kanalu za posrednictwem studzienki rewizyjnej polaczeniowej,
studzienki krytej (tzw. §lepej) lub wyjatkowo za pomoca wpustu bocznego.

Wpustéw deszczowych nie nalezy sprz¢gaé. Gdy zachodzi konieczno$¢ zwigkszenia powierzchni splywu,
dopuszcza sig w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow podwojnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi konieczno$¢ usytuowania wpustu nad istnigjacymi urzadzeniami
podziemnymi, mozna studzienke $ciekowa wyplycié¢ do min. 0,60 m nie stosujac osadnika. Osadnik natomiast powinien
by¢ ustawiony poza kolizyjnym urzadzeniem i polaczony przykanalikiem ze studzicnka, jak rowniez z kanalem
zbiorczym. Odleglo$¢ osadnika od krawgznika jezdni nie powinna przekraczac 3,0 m.

5.5.3. Zasypanie wykopow i ich zaggszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy powinien by¢
rownomiernie ukladany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ zgodny z
okreslonym w ST,

Rodzaj gruntu do zasypywania (pospdlka z dowozu) wykopow Wykonawca uzgodni z przedstawicielem
Inwestora..

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne”™ pkt 6.




6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw do betonu i zapraw i
ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematyczne kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowana przez przedstawiciela Inwestora.
W szczegolnosci kontrola powinna obgjmowac:
- sprawdzenie rzgdnych zatozonych law celowniczych w nawiazaniu do podanych statych punktéw wysokosciowych
z dokladnoscia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
— badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zaggszczenia wykonangj warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub
betonu,
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektows zaloZenia kolektora , przykanalikow i studzienck,
- sprawdzenie prawidlowoéci ulozenia przewoddw,
— sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,
— badanie wskaznikow zaggszczenia poszezegolnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek $ciekowych (kratek), studzienck systemowych typu Vawin
— sprawdzenie zabezpicczenia przed korozja.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

~ odchylenie odlegloéci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej niz
5cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

— odchylenic grubosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ & 3 cm,

— odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

— odchylenie przykanalika w planie nie powinno przekracza¢ + 10 mm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie nie powinno przekracza¢ + 5 mm,

— odchylenie spadku utozonego kolektora i przykanalika od przewidzianego w projckcie nie powinno przekraczac -
5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym
spadku),

—  rzedne kratek scickowych powinny by¢ wykonane z dokladnoscia do + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Og6lne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka ebmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji — kolektora i przykanalikéw
Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka- komplet) wykonanych i odebranych studzienck kanalizacji deszczowej
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami przedstawiciela
Tnwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty montazowe ulozenia rur kolektora i przykanalikow,
- wykonanie studzienek scickowych i systemowych kanalizacyjnych
— zasypany zageszczomny wykop.
Odbiér robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek,
bez hamowania ogdinego postgpu robot.
Dhugoéé odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 5¢ m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogolne” pkt 9.




9.2. Cena jednostki obmiarowej

— oznakowanie robdt,
- dostawe materiatow,

Cena I mi 1 szt.(kompletu) wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

- wykonanie robét przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem écian wykopu i jego odwodnienie,

— przygotowanic podioza

— wykonanie warstwy obsypkowej

— ulozenie przewodow kolektora, przykanalikow, studzienek sciekowych i kanalizacyjnych i trojnikéw
— wykonanie izolacji rur i studzienek,

— zasypanie i zageszczenic wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1, Normy
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PN-B-06712
PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-14501
PN-H-74080-01
PN-H-74080-04

Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

Zaprawy budowlane zwykle

Skrzynki zeliwne wpustdw deszczowych. Wymagania i badania
Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C

BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

. Inne dokumenty

.Katalog powtarzalnych clementéw drogowych”. ,, Transprojekt” - Warszawa, 1979-1982 1.
Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przewodéw kanalizacyjnych z rur ,,Wipro™, Centrum
Techniki Komunalnej, 1978 r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzen sieciowych, wodociagowych 1
kanalizacyjnych, BPC WiK ,,.Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, zaakceptowane i zalecone
do stosowania przez Zespot Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powolany przez Prezydenta m.st.
Warszawy - sierpien 1984 r.




