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1. WSTEP.

Nazwa inwestycji: ,Opracowanie projektu zagospodarowania centrum Wwsi
Popowo”

Adres inwestyciji: dziatka 103/4 obreb Popowo

Inwestor: Gmina Cewice , ul. W. Witosa 16, 84-312 Cewice

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknej (OST) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem robdt drogowych w ramach ptajek
JW.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi paisiopracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kdadnay przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionyghpunkcie
1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspoéine dla robétetagh ogoinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDPa dboszczegdlnych asortymentéw robot drogowych i
mostowych. W przypadku braku ogdélnych specyfikéeghnicznych wydanych przez GDDP dla danego asentymn
robot, ustalenia dotygzéwniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkowa (droga)
albo jego czs¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obi@kostowy, korpus ziemny,
wezel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugas¢ mostu - odlegtet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych
Z nadsypk - odlegtagc¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginee;].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdpa ruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usurcia po jego zakéczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do
notowania zdarzei okoliczndgici zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw
robét, przekazywania polete innej korespondencji technicznej pauaty Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktetenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyckontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, 0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest \Wykwca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - a¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.
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1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwagpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulmadhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dziehcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym o&lu ut@enia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygtionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wylidgze szkicow i ew.
dodatkowych zalcznikbéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez ftyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentapjojektova
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozkladania ol@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana be#edaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga st miedzy warstw $cieralmy a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa z4ga do wyréwnania nieréwdoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢gz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen czastek podiga. Maze zawierd warstwg
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdownymazraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniegdivaienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodgé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedli
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi payetu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwiazanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorowniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uaglzer chronicych ludzi isrodowisko przed uagliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.
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1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazow, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.27.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ghkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych

Z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzggaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agreinia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomiygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemefiodowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanoviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreyktad
droga, kolej, ruroaig, kanatl, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevisktadd si¢ z petnejsciany, stupdw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzly komar.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upordkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.
1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewwrtrznymi krawedziami konstrukciji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padiaj, obejmuje catkowitszerokdé konstrukcyjm ustroju niogcego.
1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokoé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghimgdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrimi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgja ruchu pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebry calas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdol do samodzielnego petnienia funkcji techniczmgtkowych. Zadanie mae polegd na
wykonywaniu roboét zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robét, bezpiear#wo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumenta@j projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw
gldéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa &égzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypEST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpadanym
w szczeg6towych warunkach umowy, uwgtiajpcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektova oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, ktdMWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczs¢ umowy, a wymagania okilene w cha@by jednym z nich $
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej dolentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw ohpwe kolejndgé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” @@Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa btedoéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadohi Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fnie s, wazniejsze od wymiaréw okéeonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalnessodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli musz
wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé dopuszczalnego
przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqgjrojektowg lub SST i wptynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisiniepcych obiektow
(jezdnie, §ciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kaktu, & do zakaéczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zajem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. \léznasci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu
powinien by na bigaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyg$wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgajw ten sposob
bezpieczastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziea i w nocy tych zapdr i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje keda akceptowane przez Ayniera/Kierownika
projektu.
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Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaealizacji kontraktuzado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, p@cze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsdedhnesrodki niezlekdne do ochrony robét,
wygody spoteczriei i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhi wyraznie oznakuje teren
budowy, w spos6b uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone migazddéw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktows.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniessio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub doébr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezéub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgoearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza esiuzycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materialy odpadowezyte do robét bda miaty aprobat techniczm wydary przez uprawniom
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azakaiczeniu robo6t ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatdéw od
wihasciwych organdw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochepinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaeych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkdelzetych instalacji i urdzenr w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére ma by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zamam rozpocgcia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwioczp@viadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aayor
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakwa instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w spos6b powodagy minimalne niedogodrici dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wlasia i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagjy nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ograniczenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdbw i wypasenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkgzledne zezwolenia
i uzgodnienia od wikxiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym
takim przewozie &dzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee polect, aby
pojazdy nie spetiage tych warunkéw zostaly useie z terenu budowy. Pojazdy powogli¢ nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawcadizie
odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnpoleceniami liayniera/Kierownika
projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotyccych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegblnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie uszlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafjeokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoieinmo by prowadzone
w taki spos6b, aby budowla drogowa lub jej elemdmngly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpoc# roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zné wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovee or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorews jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami ttizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postémopodczas prowadzenia roboét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelfkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgta,
materiatow lub uradzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposolagty bedzie informowd
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeuistawiajic kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekonkretne normy i przepisy, ktére spethiaaj
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotytabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepisdéw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przegispaistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevao®jrowny lub wyszy poziom wykonania fi
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich gjizenia i pisemnego zatwierdzenia przezyhiera/Kierownika
projektu. R@nice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehiedowy lgda uwazane za wlasnd Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/ Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty, o ktén nalezy zwickszy¢ cere kontraktove,.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport oraz
inne uradzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.24plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawyrirerowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe
informacje dotycace proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow jak réwnig
odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrédla wskazane przez Zamawieggo |1 jest zobowrzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpocgciem eksploatacjirédtia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekcji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnrani§itpaistwowej i samoradowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagdailosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydoby materialtdw, dziemwy i inne jakie ok sig
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanigematow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacii terenu po uk@czeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepé@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadadpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w oflgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleaizyska na to pisermzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét,znte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychteriatow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wlasne ryzyko, lic sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdow

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewiglujazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3
tygodnie przed tyciem tego materiatu, albo w okresie aym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez fayniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowawgzaj materiatu nie mie by pdzniej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane masitedo czasu gdy dula one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadys gakos¢ i whasciwosci i bylty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiatogdabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatow
pod wzgtdem jakdci.
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W przypadku, gdy loynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjwytwdrni, musz by¢

spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeeli produkcja odbywa ei w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien kyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robot,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usefalw wymienionych wyej
dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie rob6ét, zgodnie z zasadami stagmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robo6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien kfyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidunozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomryska
jego akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nie by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicirodkdéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dere/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziam umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetnid wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fi@ianych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakatzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgodnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdow i wykonywanych robét, diaZgodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym pk&gkonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezemw planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Kierownika projektu.
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Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsungte przez Wykonawge
na wiasny koszt, z wykiem, kiedy dany hid okae sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadné.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementotydt
beda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowas SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywege na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny ldBywykonywane przez Wykonawawv czasie okrdonym
przez Irzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytyoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakici. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢é, zamierzony sposoéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét tgpwdupcy wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebét,

— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

— sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robdét,

— system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégirowadzenie badd,

— sposbb oraz formmgromadzenia wynikdéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesiehrologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozmmraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zaladunku materialdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegodlnych elementéw robét,

— sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zat@wong
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robdt i jakdci materialdw. Wykonawca zapewni

odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne
do pobierania probek i balanateriatow oraz robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robét zstatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam dkoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konfirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia
i sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiagayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczacych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 2eli niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépuje do uycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiaosunete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laaiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki zda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probpértych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolsigtwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przeNykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawe
usunite lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztygokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W mdkp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafia Wykonawca powiadomi bkyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badarita. wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedsha
pismie ich wyniki do akceptaciji kiyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane tynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwareaWykonawca i producent materialtdw powinien udziefiu
niezkzdnej pomocy.
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Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materialdw i prowadzi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swdéj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétinmateriatéw i robot
z dokumentagj projektova i SST. Maze réwnie: zlecik, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgszpowtornych Iub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéeonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumeriywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmmowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdfica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzigtha@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢ba dokonywane na bigaco i keda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz otdaska stibowego. Zapisy da czytelne, dokonane trwat
technila, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungemida oznaczone kolejnym numerem ganika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaogk i harmonograméw robaét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
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- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyda przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przykcia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak stpumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposob cigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodn&i materialdw, orzeczenia o jad@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badé/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na kade
zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektowy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwasaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.
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Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z eztascia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olélenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugcsci i odlegtasci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniat w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, adzé
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza:girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh@ kda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub e@tgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zahkcznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyliierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmstpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.
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Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolkydi powiadomienia o tym fakcie gniera/Kierownika
projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia bynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji
z dokumentagj projektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartaci.

Caltkowite zakéczenie rob6t oraz gotowe do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmieim na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtod dnia potwierdzenia
przez Irryniera/Kierownika projektu zakkezenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyzna&zoprzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajaca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przedi@onych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo wykonania robét
z dokumentagj projektowve i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaiea realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robd6t aegowych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijste jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma whkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésago ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo roboét jest protokdt odbioru ostatecznegdtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zostata sporamdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzormy na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,

gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

NoarwN
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego négldbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkie wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zaramdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetiae kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanpdiot zwhazanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxeaza jednost& obmiarowy ustalomn,
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] ledzie uwzgbdnia® wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
— robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymeayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instfjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz tatezeniem kopii projektu #ynierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowsi drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier
i swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuije:
(a) usuntkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

3.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414 z pghiejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. B)5
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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1. WSTEP.

Nazwa inwestycji: ,Opracowanie projektu zagospodarowania centrum Wwsi
Popowo”

Adres inwestyciji: dziatka 103/4 obreb Popowo

Inwestor: Gmina Cewice , ul. W. Witosa 16, 84-312 Cewice

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technigj (OST) s wymagania dotyere wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég do wykonania w ramach projektu:
jw.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi padstapracowania szczegétowej specyfikacji technicZ8$T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@may zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w xare 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikow,
- ogrodze,
— barier i poeczy,
- znakdéw drogowych,
- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
OgobIne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych
W postaci:
— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skfadgjych st z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég
z krawedziakow (np. 7,6 x 7,6 cm),esien (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
- rusztowa drabinowych, sktadagych sk z drabin (np. diugi 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych gteniami
z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych szczehlaph3,2 x 6,3 cm) ukladaespomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow§meunicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okb@ x
1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z stalowychsrednicy 108 mm i &ownikow 45 x 45 x 5 mm
i 70 x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1,% in,
— rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie naly wykona& z materiatdw odpowiadajych nasfpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [RN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przezyhiera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linmej zaakceptowanej przezzimiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innepakceptowanej przezyniera.
3. Sprzt. 3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” pkt

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementow drog, ogrodizd przepustow mize by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog, ogroflzeprzepustow obejmuajusunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektova, SST lub wskazanych przezjmiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier maze
poleci Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmy przewidziany odzysk materiatdw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okékony w SST lub przez kyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesoewn frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu agldokond:

— odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposéb ¢gczny lub mechaniczny z ew. przegem
pretow zbrojeniowych i ich odgtiem,

- demontau prefabrykowanych elementdéw przepustow (np. riementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i eiowym usungciu faw, wzgédnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych,
ceglanych, klinkierowych itp. przy zateniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziadgcpowtérnego iycia (z zaprawy, kawatkéw betonu, izolacji
itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniaedimych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie atagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST ®tai; wlasndgcia Wykonawcy, powinny by usunite z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdéw drogrodzé i przepustow znajdage si w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjprojektove beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone.
W szczegélnéci nalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopéw drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w OST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplégiowykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetlnigego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
i przepustow powinno spetriadpowiednie wymagania oklene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
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dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidérkielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:

odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikbw wraz z wyciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbioérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

reczne wygcie elementoviciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegazycia, z ut@zeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zatadunek i wywéz materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikéw:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidr&elu ponownego jegazycia, z utdeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiérki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zegczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jegozycia, z ulezeniem w stosy na
poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbidrki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,
odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
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— zasypanie dotéw po stupkach wraz z gsagzeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki znakéw drogowych:

— demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkdw,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbidrki;

h) dla rozbiérki przepustu:

— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcite,

- ew. ustawienie rusztowad ich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementéw przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

— zasypanie dotow (wykopdéw) gruntem z gagczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.
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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP.

Nazwa inwestycji: ,Opracowanie projektu zagospodarowania centrum Wwsi
Popowo”

Adres inwestyciji: dziatka 103/4 obreb Popowo

Inwestor: Gmina Cewice , ul. W. Witosa 16, 84-312 Cewice

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclang (OST) s wymagania dotyere wykonania
i odbioru liniowych robot ziemnych w ramach projekt

J.w.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi poaisiopracowania szczegétowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kdatnay przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionyehpunkcie
1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drég i obejmaj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
speiajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokdai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rezdnej terenu i radnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosmjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdkgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wo@ matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod ohgieniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
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1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsi¢ pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymatcé¢ nasciskanie R ponad 0,2
MPa; wymaga gycia srodkdw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésympotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania p&ey potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéweanaych prac zwizanych z trasdrogows.

1.4.16. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

|, =P
° pds
gdzie:
O - oestosé objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy
Pas - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m

1.4.17.Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okélna wg
wzoru:

v-da
le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrmm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélna wg wzoru:
-
0 E1
gdzie:
E: - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsmjroizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998
4],
EEZ] - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérngincihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegpwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
wiokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastygeh polietylenowych, polipropylenowych i poliestrpeh,
charakteryzujcy sk miedzy innymi duia wytrzymatdcia oraz wodoprzepuszczaloia, zgodny z PN-ISO10318:1993
[5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusggpsiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzgllem przydatngai do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny ¢byprzez Wykonawe wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntyg@atne do budowy nasypow mp@y¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanawadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie kedac nadmiarem olgiosci rob4t ziemnych,
zostaly za zgad Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyimidowa
nasypow lub wykonanie prac ebjch kontraktem, Wykonawca jest zobamény do dostarczenia rownoimee]
objetosci gruntow przydatnych zaddet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypékeilone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny dy
wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendw na odklad nyaldo obowizkéw Zamawiaicego,
o ile nie okrélono tego inaczej w kontrakcie. zynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw,
ktérych czasowa nieprzydatftowynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilgogipdowiska agresywnego chemicznie
i biologicznie oraz temperatury. Powiniencttp materiat bez rozdardziur i przerw cigtosci z dobn przyczepnécia
do gruntu. Wiaciwosci stosowanych geosyntetykoéw powinnyébggodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacj
projektovs. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez uprawnionjednostk.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnienie| Jed- Grupy gruntéw
whasciwosci nostki | niewysadzinowe atplive wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ 9lina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwezta,
, glina zwigzta,
B ppspolka - fumosz glina pylasta
- piasek gruby gliniasty 2wiezta
- piasekéredni |- zwir gliniasty |- i it piaszczys-
— piasek drobny| - pospotka ty, it pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gI!niasty
- pwi, pyt piasz-
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawart@é
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarna¢
bierna H, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do robét ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézsie mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego sprztu do:
— odspajania i wydobywania gruntdw (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akbip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{@pycharki, zgarniarki, réwniarki, ugdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonap@mainien tywa¢ odpowiedniego spetu zalecanego
przez producenta. Wykonawca nie powinien stogsowprztu mogicego spowodowa uszkodzenie ukladanego
materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powint®¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odiegtoransportu. Wydajrig Srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegiéxi transportu ponad wado zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone odlegkei nie zostaly wcz@iej zaakceptowane na
pismie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie ¢zgieczanie geosyntetykéw
byty wykonywane w sposob nie powodey mechanicznych lub chemicznych ich uszkd@dZgeosyntetyki wraiwe
naswiatto stoneczne powinny pozostanzakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbuddaan

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Dokfadndié¢é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydwicksze nk
+ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychdnych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie g@r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm,
a kravedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.
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Pochylenie skarp nie powinno zrd¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nierdwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO0 cm przy pomiarze fat
3-metrovy, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotycz réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i ré\cio
skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzen, stanowicych elementy systemow odwada@jch, ugtych w dokumentac;ji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaggo warunki terenowe, wykofaurzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absahét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohaek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewtiajprawidtowe odwodnienie.

Jereli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktore spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowrek usunjcia tych gruntdw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strafgmawiajcego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wéd do istmaglych zbiornikbw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno pgstwac w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentapjiojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniet tmiejszy ni 4% w przypadku gruntdéw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntéw niespoistych. Ngleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych robot na spetreemiymaga dotyczcych prawidiowego odwodnienia wykopu w
czasie pospu robot ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe nalgy odprowadz poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyébwykonane zgodnie z dokumentacprojektowa i SST.
Szerokd¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sig od wymiaréw projektowanych o wdej niz £ 5 cm. Doktadné&t
wykonania skarp rowéw powinna ®dygodna z okrdona dla skarp wykopéw w OST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumensagyrojektows i SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie padajaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykéwzpale
uktada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukproducenta lub decygprojektanta. W przypadku uszkodzenia
geosyntetyku, naly w uzgodnieniu z laynierem, przykrg to uszkodzenie pasami geosyntetyku na dicigo
i szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego. Warstwatgrura ktérej przewiduje &iutozenie
geosyntetyku powinna lyrowna i bez ostrych wyghdw, mogcych spowodowauszkodzenie geosyntetyku w czasie
uktadania lub pracy. Metoda uktadania powinna zapévwprzyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktéref jes
uktadana, na catej jej powierzchni. Geosyntetykdevmalezy nacihgat lub powodowd ich zawieszenia na wzgorkach
(garbach) lub nad dotami. Nie dopuszczarsichu maszyn budowlanych bezpadnio na utaonych geosyntetykach.
Nalezy je przykry gruntem nasypowym niezwtocznie po idaiu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkamdroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagyrojektow.
Szczego6ln uwag: nalezy zwréck na:
- whlasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wtasciwe ucie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania rob6t

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jakowykonania rob6t ok&gono w pkcie 6 OST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢ali?.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach o R= 100 m co 50 m na tukach o<RL00 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem erdnych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu lub drjaraz w punktach wtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego
Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
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6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oes€j niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

6.3.6.ROwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekraczé 3 cm.
6.3.7.ROwnai¢ skarp

Nierownaci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmwy przez pomiar niwelatorem
rzgdnych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ednych projektowanych, wkszych ni -3 cm lub
+1 cm.

6.3.9.Zagsszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z zalbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéla #torych nie mena okréli¢ wskanika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykéw

Przed zastosowaniem geosyntetykdw w robotach ziemriywykonawca powinien przedst@winzynierowi
Swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napmabaty technicznej i zachowa
swoje wiaciwosci w kontakcie z materiatami, ktoredrie oddzield lub wzmacnié przez okres czasu nie krotszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnige wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, taies
odrzucone. X materiaty nie spetniage wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniera
Wykonawca wymieni je na wiaiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier mae uzng wadck za nie majca zasadniczego wplywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wigtkpotracen za obnkong jakaosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
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Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02Dpkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdajrektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP.

Nazwa inwestycji: ,Opracowanie projektu zagospodarowania centrum Wwsi
Popowo”

Adres inwestyciji: dziatka 103/4 obreb Popowo
Inwestor: Gmina Cewice , ul. W. Witosa 16, 84-312 Cewice

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodinej specyfikacji teclangj (OST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgjoilizowanego mechanicznie w ramach projektu:
J-W.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi poaisiopracowania szczegétowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kdadnay przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniony@hpunkcie
1.1.

1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego nm@chaie.
Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidliee” pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego méch@e - jedna lub wiej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreilenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudaneruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotyaee robot podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusiVymagania ogéine”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mystabilizowanych mechanicznie powinno¢by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenraveca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczalaibo
Ziarnzwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszgambcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00d}{Rolowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaagan
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyece sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalgania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaigzzyw. Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-08®#odbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.8@dbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

J&li dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegOtowe warunki i wymagania dla tagmjibudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgee rozkladania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podiadokruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien kawya: odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyaaia ogdlne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kyusaVymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo(d’6.2.
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6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w O5704.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-04040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbuda@wigruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Og0llne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04M#A@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozilozenie mieszanki,
— zagszczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt 10.
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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 08.01.02a

USTAWIENIE KRAW EZNIKOW KAMIENNYCH
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1. WSTEP.

Nazwa inwestycji: ,Opracowanie projektu zagospodarowania centrum Wwsi
Popowo”

Adres inwestyciji: dziatka 103/4 obreb Popowo

Inwestor: Gmina Cewice , ul. W. Witosa 16, 84-312 Cewice

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiazanych z ustawieniem kraanikéw kamiennych wraz z wykonaniem taw w ramachjgitu:
j-w.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) jest matemagb®mocniczym do opracowania szczegétowej speagjfika
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéa drogach,
ulicach i placach.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i
odbiorem ustawienia kraamikoéw kamiennych typu ulicznego i typu drogowegagmionych) na tawach betonowych,
ttuczniowych,zwirowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawgznik kamienny — element kamienny, didgowigkszej od 30 cm, powszechnie stosowany jako obramiava
drogi, chodnikasciezki.

1.4.2.Powierzchnia z drokinfaktura — powierzchnia po obrobce pozwalzj na uzyskanie gmicy maksimum do 0,5
mm pomegdzy wypukidgciami a wkkstosciami.

1.4.3. Powierzchnia z grub faktura - powierzchnia po obrobce pozwalegj na uzyskanie ebicy pomedzy
wypukiosciami a wkkstosciami wigkszej od 2 mm.

1.4.4.Wymiar nominalny — kady wymiar kraveznika, wedtug specyfikaciji.
1.4.5. Powierzchnia ciosana — powierzchnia nieobrobitaia jak po roztupaniu.

1.4.6.0brabianie mechaniczne — wylazenie powierzchni z widocznyriiadami narzdzi, uzyskane z zastosowaniem
obrébki mechanicznej.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”[Xk} 4.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[d] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektovg
Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej B8 .

2.2.2.Stosowane materiaty
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Przy ustawianiu kragenikéw na tawach mma stosowé&nastpujace materiaty:
— krawezniki kamienne,
— piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
— wodk,

— materiaty do wykonania tawy.
2.2.3.Krawezniki kamienne
2.2.3.1. Wymagania og6lne wobec kegnikow

— jesli nie ustalono inaczej, kraaniki powinny by dostarczane o diugai 1 m,

— w przypadku krawznikow tukowych diugéc jest diizszym wymiarem; minimalna diugé kraweznikéw tukowych
powinna wynosi 50 cm, dlugé¢ maksymala okresla producent; kragzniki tukowe powinny by identyfikowane za
posrednictwem promienia powierzchni pionowej; disgaatkowity kilku kraweznikdw tukowych naley mierzy bez
uwzgkdnienia spoin na kragdziach wspolnych powierzchni widocznych;fke kraveznikow tukowych powinny
by¢ zaokgglone,

— ostre krawdzie kravgznikbw mogr mie¢ fazy o nominalnych wymiarach pionowych i poziomyatie
przekraczajcych 2 mm; wymiary wikszych faz, zaokglonych naray lub skoséw, j#i sa stosowane, powinny By
okreslone przez dostawdub zamawiajcego,

— rozr&nia sk rozne ksztatty krawznikOw, np. prostoitne, skéne, podaite, z faa, zaokaglone itp. (przyktady w
zal. 1),

— rozr&nia sk dwa typy krawznikow (przyktady w zat. 2):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajlyjch s¢ na rénych poziomach (np. jezdni i chodnika),
b) drogowe (wtopione), do oddzielenia powierzchni dogjcych sé na tym samym poziomie (np. jezdni [
pobocza),

— na powierzchni czotowej kraynikdw nie powinno bg otworéw montaowych,

— rozr&nia sk rézne klasy odnose sé do okrglonych wigciwosci wyrobu, ktére ustala dokumentacja projektowa
lub Inzynier.

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kgamkow

Wymagania techniczne stawiane keamikom kamiennym okrda PN-EN 1343 [5] w sposéb przedstawiony w
tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania wobec kraimika kamiennego, ustalone w PN-EN 1343 [5] (Uwal§kasy poszczegoélnych
parametréw powinny kiyustalone w dokumentacji projektowej lub przezytmera)

Lp. Cecha Norma Wymagania
1 Dopuszczalne odchyiki, w mm PN-EN 1343,| | Szeroké¢ Wysokaié¢
a) catkowitej szerokai i wysokaci zat. A [5] Klasal| Klasa?2
— pomigdzy dwoma powierzchniami ciosanymi + 10 + 30 + 20
— pomigdzy powierzchri obrabian i ciosary +5 + 30 + 20
— pomicdzy dwoma powierzchniami obrabianym + 3 + 10 + 10
b) na skosach kragmikéw z faz, w mm Klasa 1 Klasa 2
— powierzchnie pitowane 5 + 2
— powierzchnie ciosane + 15 + 15
— powierzchnie obrabiane +5 +5
c) powierzchni czotowych kramnikéw prostych, ciosane obrabiane
w mm
— prostoliniowd¢ krawedzi réwnolegtych do +6 +3
powierzchni gérnej B B
— prostoliniowa¢ krawgdzi prostopadtych do +6 +3
powierzchni gérnej, 3 mm od géry - -
— prostopadté¢ pomigdzy powierzchniami géen +10 +7
i czotows, gdy tworz one lgt prosty
— nierbwngci goérnej powierzchni +10 +5
— prostopadté¢ pomigdzy powierzchni gormn wszystkie krawzniki + 5
i powierzchng tylna _
d) promie krawgznikow tukowych z powierzchai 2% wartgci zadeklarowanej

ciosan, lub obrabian, w poréwnaniu z

powierzchni po obrébce mechanicznej
e) nieréwndci (wypuktasci i wklegstosci)

powierzchni czotowej, w mm

— ciosanej +10, -15
— z gruly faktury + 5 -10
— z drobn, faktura + 3, - 3

2 | Odporné¢ na zamraanie/rozmraanie, przy PN-EN Odporne £ 20% zmiany
liczbie cykli 48, dla klasy 1 (W przypadkagh 12371 [6] wytrzymaigci na zginanie)
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szczegOlnych zastosowa norma dopuszcza inne

rodzaje bad@)
3 | Wytrzymald¢ na zginanie, w MPa, powinna &y PN-EN Zalecone minimalne obgienie
zadeklarowana przez producenta, przy czym |(dlal2372 [7], niszcace, w kN
zastosowa na: PN-EN 1343,
— obszarach ruchu pieszego i rowerowego zat. B [5] 35
— obszarach dogpnych dla lekkich pojazdéw 6.0
motocykli i sporadycznie dla samochod6; '
wjazd do garzay
— terenach spacerowych, placach targowych, 9,0

sporadycznie ytkowanych przez pojazd
dostawcze i pogotowia

— obszarach ruchu pieszegog¢sto wywanych 14,0
przez samochody giarowe
— drogach i ulicach, stacjach benzynowych 25,0
4 | Wyglad PN-EN 1343 | 1. Prébka odniesienia powinna poka-
[5] zywat wyglad gotowego wyrobu

oraz dawd przyblizone pogcie w
odniesieniu do barwy, wzoruwy
lenia, struktury i wykaczenia
powierzchni

2. Nasikliwosé¢ (w % masy), badang
wg PN-EN 13755 [9], powinna By
zadeklarowana przez producenta (np.
0,5+3,0%)

3. Opis petrograficzny, wg PN-EN
12407 [8], powinien by dostarczony|
przez producenta

4. Chemiczna obrébka powierzchni
— stwierdzenie producenta/dostawcy
czy wyréb byt jej poddany i jaki byt
rodzaj obrébki

2.2.3.3. Przechowywanie kramnikow

Krawezniki moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wg typow, rodzajow,
odmian i wielkdci.

Krawezniki uliczne i drogowe typu ,,A” (patrz — zat. 2plezy uktada na powierzchniach spodu, w szeregu, na
podktadkach drewnianych.

Dopuszcza si sktadowanie kragznikdw prostych w kilku warstwach, przy zastosowarmdrewnianych
podkitadek pormeidzy poszczegolinymi warstwami, przy czym suma wysokearstw nie powinna przekracza,2 m.

Kraweznik drogowy rodzaju ,B” dozwala siuktad& w stosy, bez przekladek drewnianych, przy czym
wysokasi¢ stosOw nie powinna przekra€za,4 m.

2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ilefco naley stosowd nastpujace materiaty:
a) na podsypkpiaskow
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [14], odpowiagdgjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm, mieszardcobry granulowan (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm, odpowiagtaj
wymaganiom PN-B-11112 [13],
b) na podsypkcementowo-piaskoai do zapraw
— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego speto@jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113 [14],
cementu 32,5 speliglego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 @d@dajcej wymaganiom PN-
88/B-32250 [15].

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Beegniego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywa si¢ na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiekamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnoétsgodne z BN-88/6731-08 [16].

2.2.5.Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragnik nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wgBEW 206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg PN-88/B266
[10],
b) tawy zwirowej —zwir odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11111 [12],
c) tawy tluczniowej — ttuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [13].
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2.2.6.Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i spiaaveznikow

Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylatacgfnypowinna odpowiadawymaganiom OST D-05.03.04a
(2].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” k} 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” [1] pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki kamienne mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki nalezy uklad& na podktadach drewnianych, edami, dlugécia w kierunku jazdy srodka
transportowego.

Kraweznik uliczny oraz krawznik drogowy rodzaju ,A” (patrz zat. 2) mie by przewaony tylko w jednej
warstwie.

W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionychegrdezpérednim stykiem, naley je do transportu
zabezpiecz§ przektadkami splecionymi ze stomy lub welny drzeyymprzy czym grub& tych przektadek nie powinna
by¢ mniejsza ni 5 cm.

Krawezniki drogowe rodzaju ,B” ména przewoz bez dodatkowego zabezpieczenia, ukdagawu lub wicej
warstwach, nie wiej jednak jak do wysokai scian bocznychlrodka transportowego.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [16].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiat®odczas transportu kruszywa powinny lzgbezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne — przed rozpyleniem.

Mas; zalewowy nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mimidbywa sie  w
warunkach zabezpiecaajych przed uszkodzeniemghnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ0 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Konstrukcja i sposéb wykonania robot powinny tagodne z dokumentacprojektovg i SST. W przypadku
braku wystarczaych danych mana korzystéa z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforih@odanych
w zahcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie tawy,

3. ustawienie krawznikow,

4. wypetnienie spoin,

5. roboty wykaiczeniowe.

5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SSTvigkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacj robot,
— ustal dane nieztdne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz ustaldanych wysokiEiowych,
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— usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dragodzé itd.
— ustal materiaty niezbdne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejnas¢, sposadb i termin wykonania robét.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tavg

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod taw powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerokei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddagewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalne;j
metody Proctora.

5.4.2 L awazwirowa

tawg zwirowa o wysokdci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie korytdarem i
zag:szczenie go, polewas wodi.

tawy o wysokdéci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zggzczajc poszczegolne
warstwy.

5.4.3.tawa tluczniowa

tawe nalery wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Thuczen nalezy starannie uldi polewajic wodh. Gérmy powierzchng fawy ttuczniowej nalgy wyréwna klincem
i ostatecznie zagcic.

Przy grubéci warstwy ttucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawe wykona dwuwarstwowo,
starannie zagpzczajc poszczegoblne warstwy.

5.4.4.t awa betonowa

tawe betonowy zwykla w gruntach spoistych wykonujeesbez szalowania, przy gruntach sypkich pgle
stosowa szalowanie.

tawe betonovy z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezgrednio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalewykonywa zgodnie z wymaganiami PN-
63/B-06251 [11], przy czym nalg stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemas, zalewow.

Przykiady taw betonowych zwyklych i taw z oporeodpje zadcznik 3.

5.5. Ustawienie kravgznikdw kamiennych
5.5.1.Zasady ustawiania kragmikéw

Swiatto (odlegtaé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentagii
projektowej, a w przypadku braku takich ustaowinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach wikpwych (np.
ze wzgkdu na ,wyrobienie’scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgliszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kraeznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub tluczniowej

Ustawianie krawznikéw na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno b wykonywane na podsypce z piasku 0
grubasci warstwy od 3 do 5 cm po zggxczeniu.

5.5.3.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej nalg wykona& posadawiajc kraweznik bezpdrednio na
wilgotnym, $wiezym i niestzonym betonie.

5.5.4.Wypetnianie spoin

Spoiny kraveznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub
zaprava cementowo-piaskosy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krganikbw zapraw cementowo-
piaskovy stosuje s wytacznie do krawznikow ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawznikdéw przed zalaniem zaprawalezy oczyéci¢ i zmy¢ wods. Dla zabezpieczenia przed wpltywami
temperatury krawzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpainach zalanych zaprawalery zalewd co
50 m bitumicza mas zalewowa nad szczelipdylatacyjm tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektove i SST. Do robét wykaczeniowych
naleza prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
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- odtworzenie elementdéw czasowo ustytch,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIfi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzyska wymagane dokumenty, dopuszaeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@mcertyfikaty
zgodndci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawigbyy
— ew. wykong& wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétedéne w pkcie 2
(tablicy 1),
— sprawdzé cechy zewgtrzne kravgznikow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wygHu zewnrtrznego krawznikdéw nalery przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i ocen uszkodzé wyskpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
ustaleniami PN-EN 1343 [5].
Badania pozostatych materiatdw stosowanych przgwishiu kraveznikow kamiennych powinny obejmowa
wihasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw, badaniu podlegaj

a) zgodnd¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni faw z dokumentggiojektova.
Profil podtwny gornej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelety. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost + 1 cm na kade 100 m tawy,

b) wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwodch dowolnie wybranych punktach nade 100 m tawy. Tolerancje wymiarow
wynosz;
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej,

c) rowng¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzagsprzez przytéenie w dwodch punktach, na dde 100 m fawy,
trzymetrowej taty. Przavit pomiedzy gorm powierzchmi tawy i przylazons tata nie maze przekraczal cm,

d) zagszczenie taw z kruszyw.
Zagszczenie taw badaesiv dwdch przekrojach na kde 100 m. tawy zeéwiru lub piasku nie mogwykazywa
$ladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prglwyjecia poszczegoélnych ziarn thucznia, nie powinny palaivna wygcie ziarna z
tawy,

e) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamdderunku nie mge przekracza = 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kramnikow

Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykmaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm
na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragznikow, sprawdzane przez przykEnie w dwoch punktach na ide 100 m
kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomicdzy gorm powierzchm kraweznika i przytazons fata nie
moze przekraczal cm,

d) doktadna¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pedrgtebokas¢.

49

Biuro Obstugi Inwestycji i Nieruchomosci.Halina Landsberg



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego kranika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.
Odbidr tych robot powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 ;Magania ogoine” [1]
oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoIne]’pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m kraunika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podim,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikow z wypetieniem spoin i zalaniem szczelin wegivymaga dokumentacji projektowej, SST i
specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymeczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore, potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespjgrzekazywane Zamawigiemu
i sa usuwane po wykonaniu rob4t podstawowych,
- prace towarzysge, ktére g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameothdt tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne
2. D-05.03.04a Wypetianie szczelin w nawierzchni z toha
cementowego
10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. €z 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodico
dotyczice cementu powszechnegoytku

4. PN-EN 206-1:2003 Beton. &£ 1. Wymagania, wkciwosci, produkcja i
zgodnd¢
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9.
10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.

PN-EN 1343:2003 Kragzniki z kamienia naturalnego do zegtrznych
nawierzchni drogowych. Wymagania i metody hiada

PN-EN 12371:2002 Metody badakamienia naturalnego — Oznaczanie
mrozoodpornéci

PN-EN 12372:2001 Metody badakamienia naturalnego — Oznaczanie
wytrzymaldici na zginanie pod dziataniem sity skupionej

PN-EN 12407:2001 Metody bada kamienia naturalnego - Badania
petrograficzne

PN-EN 13755:2002 Metody badakamienia naturalnego - Oznaczanie
nasakliwosci przy cénieniu atmosferycznym

PN-88/B-06250 Beton zwykly

PN-63/B-06251 Roboty betonowgeibetowe

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturadne do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywmdae do nawierzchni
drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywtursne do nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétoi zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

10.3. Inne dokumenty

17. Katalog szczegotow drogowych ulic, placow i kgav miejskich, Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
ZAE ACZNIKI
PRZYKLADY KSZTALTOW KRAWEZNIKOW KAMIENNYCH (wg [5])
1
10 / 10 N 2 3 7
10
10
L S /\/
10
6
V; 10 o 10 10
10 \ N\
7/ 10 10 10
8 9
Legenda:
1. W takim naraniku maze by faza lub zaokiglenie
2. Faza

ZAt ACZNIK 1
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Zaokmnglenie

Kraweznik prostokitny
Krawgznik skasny

Kraweznik z faz lub skosem
Kraweznik podckity
Kraweznik z faz lub skany
Kraweznik zaokgglony
Powierzchnia czotowa

COX®NO O AW

[

ZAt ACZNIK 2

PRZYKLADY KRAWEZNIKOW KAMIENNYCH TYPU ULICZNEGO
| DROGOWEGO
(wg BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krgwiki uliczne, mostowe i drogowe)

a) Krawezniki typu ulicznego

Wymiary kraveznikdéw ulicznych
Wymiar Rodzaj
(w cm) A B
h 35 25 35 25
b 20 20 15 15
C 4 4 - -
d 15 15 15 15
| 50 od 50 do 200

Kraweznik uliczny rodzaju A

Kraweznik uliczny rodzaju B

b) Krawezniki typu drogowego
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Wymiary kraweznikow drogowych

Wymiar (cm) Rodzaj AiB
h 22
b 11
| od 40 do 120

Kraweznik drogowy rodzaju B

ZAL ACZNIK 3
PRZYKLADY USTAWIENIA KRAWEZNIKOW KAMIENNYCH NA LAWACH (wg [13])

a) Kraweznik typu ulicznego 20 x 35 cm  b) Kraweznik typu ulicznego 20 x 35 cm na
na tawie betonowej zwykiej tawie betonowej z oporem
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1. kraveznik 20 x 35 x 50 =200 cm 1. krawneznik 20 x 35 x 50 + 200 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4 2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawa z betonu B10 3. tawa z betonu B10

¢) Kraweznik typu ulicznego 20 x 35 cm  d) Kraweznik typu ulicznego, zéciekiem

utozony na ptask (np. przy wjdzie na betonowym, na fawie betonowej
chodnik, do bramy)
35 fem/
L e
= ' ] |
& < 7 o= 2 f
PINENE j [ R rod
n‘i‘T \/ // #'-;’-. l{ 2 I i
’hn £ 1 “
i I i
Z ﬁxﬁ "‘"’ %
:: 5° ¥ 5y +
1. kraweznik, typ uliczny kamienny 1. kraveznik, typ uliczny
20 x 35 x 50 + 200 cm 15(20) x 30(35) x 200 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4 2. sciek betonowy
3. tawa z betonu B10 3. podsypka cem.-piaskowa 1:4

4. fawa z betonu B10
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ST Roboty betoniarskie izelbetowe

1. Czs¢ ogolna
1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna ,roboty betskia okréla zbior
wymaga dla wykonania i odbioru robét zwdanych z wykonaniem konstrukcji betonowych
zbrojonych, ktore stanowiskladowa cgs¢ rob6t podstawowych przy wykonywaniu zadania

inwestycyjnego.
1.2.Zakres stosowania szczegotowej specyfikacji techaiue]

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentensfawowym przy realizacji i odbiorze robo ni
objetych i jest integralna &#cia dokumentow przetargowych przy zlecaniu zgodniestawa o

zamowieniach publicznych i rozliczaniu robat.
1.3.Zakres robdt objetych specyfikaci techniczm

1.3.1. Zakres robo6t podstawowych olggych niniejsza specyfikacja :

Przedmiotowy zakres uwzglnia wszystkie czynrigi umazliwiajace i majce na celu wykonanie
robot wyszczegolnionych wg,.:

Wykonanie deskowa wraz z usztywnieniem Zbrojenie konstrukcji Przyayeanie mieszanki

betonowej Uktadanie mieszanki betonowej zegagzeniem Piefnacja betonu.

1.3.2. Prace towarzyszce i tymczasowe

Dla zakresu roboét opisanego w pkt. 1.3.1, pracharakterze tymczasowym i towarzysym nie

wystzpuja.

1.4. Ogolne wymagania dotycgece robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodiia

projektem architektoniczno — budowlanym, szczegdélospecyfikag techniczia i poleceniami
Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania daigezrob6t podano w specyfikaciji ST-01.

2. Materiaty
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2.1. Ogollne wymagania dotygze materiatdw i wyrobow, ich pozyskiwanie i sktadgowe podano w
specyfikacji technicznej ST-01.

2.2. Materialy i wyroby przewidziane do wbudowania zakresie robdt obfych niniejsa
specyfikacg, powinny mi€ miedzy innymi :

- aprobaty techniczne lub bprodukowane zgodnie z normami; - certyfikat lulkldeacje zgodngxi
Z aprobata techniczna lub z PN; - na opakowaniagtirpen znajdowa si¢ termin przydatngci do
stosowania;

2.3. Sposob transportu i sktadowania powinieé Zgodny z warunkami i wymaganiami

podanymi przez producenta. Wykonawca oha@any jest posiadana budowie petna

dokumentag dotyczca sktadowanych na budowie materiatdw i wyrobow preezonych do
wbudowania.

2.4. Rodzaje materiatow i wyrobow.

2.4. Beton

Beton do konstrukcji obiektow kubaturowych kymieryjnych musi spetnéanastpujace wymagania:

* nasikliwos¢ - do 5%; badanie wg normy PN-B-06250,

* mrozoodporn& - ubytek masy nie wkszy od 5%, spadek wytrzyma& nasciskanie nie wikszy niz
20% po 150 cyklach zamiania i odmraania (F150); badanie wg normy PN-B-06250.

» wodoszczeln& - wigksza od 0,8MPa (W8),

» wskanik wodno-cementowy (w/c) - ma bynniejszy od 0,5. Skitad mieszanki betonowej powinie
by¢ ustalony zgodnie z noirPN-B-06250 tak, aby przy najmniejszejsdéowody zapewrd szczelne
utozenie mieszanki w wyniku zagzczania przez wibrowanie. Skfad mieszanki betopavgtala
laboratorium Wykonawcy lub wytworni betondw i wynaagn zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Stosunek poszczegolnych frakcji kruszywa grubegmlarsy déwiadczalnie powinien odpowiaéla

najmniejszej jamiskei.

3.Sprzet

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez Inspektora
nadzoru. Dozatory mugzanie¢ aktualneswiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikéw powinsie
odbywa wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zalbraistosowania mieszanek
wolnospadowych). Do podawania mieszanek zyaktosowa pojemniki lub pompy przystosowane
do podawania mieszanek plastycznych. Do

zagszczania mieszanki betonowej nglestosowa wibratory z butawami érednicy nie
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wigkszej od 0,65 odlegéoi micdzy prtami zbrojenia legacymi w ptaszczynie poziomej, o
czestotliwosci 6000 drga/min i faty wibracyjne cha- rakteryzige st jednakowymi
drganiami na catej dtugoi. Podstawowy spez do robét betonowych: taczki, betoniarka elektnaz

150 dm3, kielnie, pace stalowe, wiadra, poziomiabrator wgkbny (butawowy), fata wibracyjna.

4. Transport

W przypadku przygotowywania mieszanki betonowej wzler betoniarskim na terenie budowy,
transport betonu z ¢gta do miejsca wbudowania odbyévaic bedzie za pomag taczek. W
przypadku zamoéwienia betonu towarowego w zakladmigwdrczym mieszanek betonowych,
transport mieszanki betonowej na teren budowy, zgaleykonywa przy pomocy mieszalnikOw
samochodowych (tzw. gruszek). dto ,gruszek” naley dobr& tak, aby zapewndi wymagan
szybka¢ betonowania z uwzglinieniem odlegléci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz
koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu.

Podawanie i uktadanie mieszanki betonowegnaowykonywa przy pomocy pompy do

betonu lub innychsrodkow zaakceptowanych przez Inspektora nadzoruasCiansportu i
wbudowania mieszanki nie powiniendogtuzszy ni:

90 min. - przy temperaturze +15°C, 70 min. - peynperaturze +20°C,

30 min. — przy temperaturze +30°C.

5. Kontrola jakosci robot

Przed przysipieniem do rob6t na budowie najeustalt punkty pomiarowe zgodne z

przyjeta osnows geodezyjn stanowace przestrzenny ukiad odniesienia do élama usytuowania
elementéw konstrukcji zgodnie z normami PN- 87/NBP i PN-74/N-02211.

Punkty pomiarowe powinny ldyzabezpieczone przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

5.1 Belki i ptyty

» Dopuszczalne odchylenie usytuowania osi belkiog@nku do osi stupa nie powinno
by¢ wicksze ni: £10 mm przy klasie tolerancji N1, £ 5 mm przysiatolerancji N2.

» Dopuszczalne odchylenie poziomu podpér belkighyty o rozpgetosci L nie powinno

by¢ wicksze ni:

+ L/300 lub 15 mm przy klasie tolerancji N1, + LG&B@Mb 10 mm przy klasie tolerancji N2
» Dopuszczalne odchylenie poziomu przylegtych beliekpowinno by wicksze ni:

+15 mm przy klasie tolerancji N1, £10 mm przy k&asolerancji N2
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* Dopuszczalne odchylenie rozstawwday belkami nie powinno léywigksze ni:

+10 mm przy klasie tolerancji N1, + 5 mm przy kiasolerancji N2

» Dopuszczalne wygcie belek i ptyt od poziomu nie powinnodwicksze nk:

+15 mm przy klasie tolerancji N1, £10 mm przy k&asolerancji N2,

» Dopuszczalne odchylenie poziomu przylegtych sivegasiednich kondygnacji nie
powinno by wicksze ni:

+15 mm przy klasie tolerancji N1, £10 mm przy k&asblerancji N2,

» Dopuszczalne odchylenie poziomu Hi stropu na ga$zej kondygnacji w stosunku do
poziomu podstawy nie powinno bwigksze nz: + 20 mm przy Hi <= 20 m, £ 0,5 (Hi+20)
przy 20 m < Hi < 100 m, £ 0,2 (Hi+200) przy Hi >Qén.

5.2 Przekroje

» Dopuszczalne odchylenie wymiaru li przekroju rmznego elementu nie powinno

by¢ wicksze nk: £ 0,04 Ii lub 10 mm przy klasie tolerancji N1,G02 li lub 5 mm przy klasie
tolerancji N2,

» Dopuszczalne odchylenie szerékioprzekroju elementu na poziomach géornym i

dolnym oraz odchylenie ptasz- czyzny bocznej ochpinie powinno b§ wigksze ni: + 0,04

li lub 10 mm przy klasie tolerancji N1, + 0,02ub 5 mm przy klasie tolerancji N2,

» Dopuszczalne odchylenie usytuowania strzemierpoiwinno by wicksze ni:

-10 mm przy klasie tolerancji N1, -5 mm przy klasgierancji N2,

» Dopuszczalne odchylenie usytuowania @dgipotaczen pretdw nie powinno b§

wigksze nk: - 10 mm przy klasie tolerancji N1, -5 mm przydiatolerancji N2.

5.3 Powierzchnie i kravedziee

Dopuszczalne odchylenia od ptaskiej formowanepyigtadzonej powierzchni na

odcinku 2 m nie powinny ldywigksze nk: 7 mm przy klasie tolerancji N1, 5 mm przy klasie
tolerancji N2,

» Dopuszczalne odchylenia od ptaskiej niewygtadzpoierzchni na odcinku 2 m nie

powinny by wicksze ni: 15 mm przy klasie tolerancji N1, 10 mm przy k&aslerancji N2,

» Dopuszczalne lokalne odchylenia od ptaskiej forraoej lub wygtadzonej powierzchni

na odcinku 0,2 m nie powinny byvicksze ni: 5 mm przy klasie tolerancji N1, 2 mm przy klasie
tolerancji N2.

» Dopuszczalne lokalne odchylenia od ptaskiej nighagtzonej powierzchni na odcinku
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0,2 m nie powinny bywigk- sze ni: 6 mm przy klasie tolerancji N1, 4 mm przy klasie
tolerancji N2,

» Dopuszczalne odchylenia elementu o dikegd (w mm) powodujce jego skénosé
(odchylenie od obrysu) w ptaszenye nie powinno b§ wicksze ni: L/100< 20 mm przy
klasie tolerancji N1, L/20€ 10 mm przy klasie to- lerancji N2,

» Dopuszczalne odchylenia linii kr@dzi elementu na odcinku 1,0 m nie powinna by

wigksze ni: 4 mm przy klasie tolerancji N1, 2 mm przy klagerancji N2.

5.4 Otwory i wktadki

» Dopuszczalne odchylenia w usytuowaniu otworéw iadietk nie powinno ywigksze
niz: £10 mm przy klasie tole- rancji N1, + 5 mm przggie tolerancji N2h nie powinny byicksze
niz:x h/300 przy klasie tolerancji N1, = h/400 przy&ie tolerancji N2.

6. Obmiar robot

6.1. lls¢ rob6t okréla sk na podstawie projektu z uwzghieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

6.2. Podstaw przyjecia jednostki obmiarowej jest przedmiar robét butdmwych. Jednostkobmiaru
dla robot betonowych jest 1m3 (metr &ienny) konstrukcji z betonu. Do obliczenia it
przedmiarowej przyjmuje silos¢ konstrukcji wg dokumentacji projektowe,;.

Z kubatury nie potica se rowkéw, skosow o przekroju rownym lub mniejszym@@l m2.

7. Odbior robot

Czynndaci odbiorowych dokonuje Inspektor Nadzoru na podsakontroli jakgci dostarczonych
materiatdw, wykonanych roboét potwierdzonych odpalmieni protokotami i zapisami w Dzienniku
Budowy, na podstawie zgoditd z Dokumentag Projektows, Specyfikacp Techniczm oraz
wymaganym zakresem robot.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgpjojektows, ST i wymaganiami

Inspektora Nadzoru, %eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji, daty wyniki

pozytywne.
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7.2 Odbidr robét fundamentowych polega na sprawidzprawidiowdci ich usytuowania w planie
poziomu posadowienia zgodnie z dokumenta@Projekt), prawidtowécia wykonania roboét
ciesielskich, zbrojarskich zelbetowych. Wyniki odbioréw powinny ldyzapisane w Protokotach
odbioru robo6t zanikagych.

Odchylenia w poziomach spodu konstrukcji fundamentin nie powinny by wicksze nk 5 cm.
Odchylenia w poziomach wierzchu konstrukcji fundatg/ych nie powinny by wicksze nk 2 cm.
Odchylenia w usytuowaniu osi fundamentéw w planéemog

przekracza 2 cm.

Podstawe odbioru robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu jest pisemne stwierdzenie Inspektora
Nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robot zgednidokumentagjprojektows i ST, Odbior
robét betonowych odbywaesipo pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora Nadaordzienniku
budowy zakdéczenia robot betonowych i spetnieniu warunkow pemjevych i ST.

8. Podstawa ptatndci

Podstaw ptatngci jest spetnienie wymogow wynikggych z podpisanej umowy.

9. Przepisy zwgzane

9.1. Normy : PN-B-01801 Konstrukcje betonoweibetowe.

Podstawy projektowania PNB-01100 Konstrukcje betamozelbetowe i spyzone. Obliczenia
statyczne i projektowe PN-EN 197-1Cement.Sklad, agyamia i kryteria zgodsoi dla cementu
powszechnego aytku PN-B-06250 Beton zwykly PN-B-06251 Roboty betwe i zelbetowe.
Wymagania techniczne.

9.2. Przepisy - Warunki techniczne wykonania i odbirobét budowlanych — tom | Instrukcje
Instytutu Techniki Budowlanej
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ST Roboty murarskie i tynkarskie
1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczneysmagania dotycce wykonania

tynkow renowacyjnych.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robo6t objych ST
W zakres rob6t wchodzi wykonanie tynkdw cementoweapiennych Il kat. z

gruntowaniem podtoy i szpachlowaniem.

1.4 Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Sk ggodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaturPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu tynkow -ngleozumie
wszystkie prace budowlane zw&ane z wykonaniercianki zgodnie z ustaleniami
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaoajwyej wymienione roboty budowlane
c) procedura — procedura peoby¢ zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokuaog technicznej, zawierapane

opisupce przedmiot i wymagania jakmowe tynkow

1.5 Ogodlne wymagania dotygze robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jéko
ich wykonania oraz za ich zgodidaz ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniucian naley przestrzegazasad podanych w normie PN-70/B-10100
Roboty tynkowe — tynki zwykte. Wymagania i badapriay odbiorze; PN-B-10109:1998
Tynki i zaprawy budowlane. Suche mieszanki tynkia;sRIN 18 558 do powierzchni

wewrgtrznych.
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2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogdlne wymagania dotygz materiatow, ich pozyskania i sktadowania

- wedle wytycznych producenta i PN

2.2 Materiaty podstawowe i pomocnicze
a) tynk cementowo -wapienny
b) woda zarobowa spetnagp wymagania podane w normie
c) listwy tynkarskie narmikowe i dylatacyjne

d) gips szpachlowy — gotowa sucha mieszanka”

3. SPRET

3.1 Ogdlne wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”
Zaleca st Wykonawcy stosowanie spitzi 0 krétkich terminach realizacji robot.

3.2 Sprzt do wykonywania tynkow
Wykonawca przyspujacy do wykonywania robo6t tynkarskich powinien wykéaza

sie mazliwoscia korzystania z elektronagdzi i drobnego sprzu budowlanego.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyaze transportu

Pakowanie i magazynowanie
Materiaty powinny by magazynowane starannie na suchym podkiadzie, w
pomieszczeniach krytych i zamktych, w magazynach pétotwartych lub zangpeh,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed apadanosferycznymi.
Transport materiatdw
Transport materiatow natg wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.
Wyroby ustawione wrodkach transportu natg taczy¢ w bloki zapewniajce stabilnéc i
zwarta¢ tadunku.
Srodki transportu powinny zabezpieézaatadowane materiaty przed wptywami

atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét,chezigodné¢ z projektem organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do wykonywania robot tynkarskich ngle

a) sprawdzi jakos¢ elementdéw murdw i stropow

b) odebra roboty zwazane z wykonaniem podtp

c) sprawdzt wymiary oraz lgty skrzyzowan

5.2 Warunki przysipienia do robot
Przed przysipieniem do tynkowaniécian naley przygotowa podiaze:
a) poditae powinno by sprawdzone i przygotowane ( stabilne, suche zmarzngte,

wolne od zabrudzei luznych elementdw) oraz przygotovaaprave.

5.3 Tynkowanigcian
W zakres robot wchodzi :
a) sprawdzenie i przygotowanie pozjo
b) osadzenie listew natnikowych
c) zabezpieczenie fali tasma powierzchni narsonych na zanieczyszczenie

e) wykonanie szpachlowania gipsem

Zapraw z gipsu nalgy przygotow& bezpdrednio przed przyspieniem do tynkowania. Do
gipsu tynkarskiego nie nalg poza wod stosowa zadnych opéniaczy whzania gipsu ani
plastyfikatorow.

Tynki nalezy wykonywa: w temperaturze nie #8zej ni 5°° i pod warunkiemze w ciagu doby
nie nasipi spadek porij 1°C.

W murze ceglanym spoiny powinnydgie wypetnione zapraywna gkbokas¢ 10-15mm.

Nalezy usura¢ wszelkie zwisy, wypehdi ubytki zapraw tynkarsk. Odstongte czsci

metalowe lub przechodee przez tynki powinny kiyzabezpieczone przed korgza pomog
powtoki malarskiej z farby ochronnej.

Bezparednio przed tynkowaniem podi® naley oczyci¢ z kurzu szczotkami oraz usiérplamy
Z rdzy i substancji tlustych.

Zapraw nalezy przygotowa bezpdrednio przed przyspieniem do tynkowania. .

Narzut zaprawy naciany naley prowadzé od gory poziomymi pasami, posuw@jsi do dotu.
Nalezy stosowa listwy tynkarskie narznikowe.

63

Biuro Obstugi Inwestycji i Nieruchomosci.Halina Landsberg



Konsystencja przygotowanej zaprawy do mechanicznagoucania powinna wynasi

7 cm zanurzenia stka pomiarowego. Konsystencji tej odpowiada wspaicdy wodno —
gipsowy w/g=0,45 — 0,48.

Pocatek wiazania zaprawy nie nie by krotszy ni 60 minut od chwili zarobienia gipsu
tynkarskiego wosl

5.4 Wykaiczenie powierzchni pod oknami
Po usumgciu tynku dotkn¢tego erozj, powierzchng zmy¢ wodh, posmarowa preparatem
wzmacniagcym.

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jas@

Badania w czasie wykonywania rob6t
Czestotliwos¢ oraz zakres badanateriatow naciany powinny by zgodne z
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe — tynki zwykte. Wymagai badania przy odbiorze;
PN-B-10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane-Suchesza@ki tynkarskie.

W szczegblnéci powinny by oceniane wikciwosci zastosowanych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wakanaw ,Przedmiarze robot”
pozycjami katalogowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezlkdne do wykonania rob6t podstawowych

nalezy kalkulowa w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar rob6t naley wykonywa w metrach kwadratowych jako iloczyn diégosciany w stanie
surowym i wysokéci mierzonej od podia lub warstwy wyréwnawczej do spodu stropu.
Powierzchng sufitow oblicza si w metrach kwadratowych ich rzutudwietle scian surowych na

ptaszczyzn pozioms.

7.3 Wielkaci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej i uverylieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzorangzonych w naturze.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot.

Odbiér robét zanikapych i podlegajcych zakryciu
Odbior podtaa naley przeprowadzi bezpagrednio przed przyspieniem do robét.

8.2 Uznanie robot za poprawne
Podstaw dla odbioru robot tynkarskich stanawi
a) zawiadczenia o jakai materiatdw i wyrobow dostarczonych przez wykooawa budow
b) sprawdzenie normatywnych odchyleowierzchni i krawdzi oraz przecinagych se
ptaszczyzn :
-odchylenie tynku od ptaszczyzny i odchylenie kgdwr od linii prostej — nie
wigksze nz 2 mm i w liczbie nie wikszej niz 2 na catej diugai kontrolnej taty 2m
-odchylenie powierzchni i kraydzi od kierunku pionowego — nie glisze ni
1,5 mm na 1m i nie wcej nz 3mm w pomieszczeniach do 3,5m wysglmraz nie wecej
niz 6 mm w pomieszczeniach po#ej 3,5m wysokéci
-odchylenie powierzchni i kragdzi od kierunku poziomego — niegksze nk 2 mmna 1 m i
nie wigcej nz 3 mm na catej powierzchni guzy przegrodami pionowymi
-odchylenie przecinagych st ptaszczyzn oddta przewidzianego w dokumentacji — niecog)

niz2 mm na 1m.

8.3 Rodzaje odbioréw robat.
Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi czsciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi k@icowemu roboét

8.4 Odbidr czsciowy techniczny robot
Odbior czsciowy techniczny polega na oceniesito i jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizat)ot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czs$ciowego technicznego rob6t dokonuje wiediug zasad okénych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru koowego robot
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbiordc&wego robot jest protokét odbioru

sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.

Do odbioru kacowego robdt Wykonawca zobawany jest przygotowa dokumenty,

zawierajce w szczegOlnai :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymiaz@ami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszozg odbiorze robot zanikgych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, atesty jakoiowe
wbudowanych materiatéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw czsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Strdiamawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru kaowego robdét tynkarskich, komisja w porozumieniu z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru kmowego robot lub termin dostarczenia
brakupcych dokumentow. Wszystkie zadzone przez komigj roboty uzupetniajce kda
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamaoegp.

Termin wykonania robot uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumenta@rojektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgghieniem dopuszczalnych tolerancji) daty

pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Podstaw rozliczenia finansowego ¢ba postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWAZANE
NORMY
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe — tynki zwykte. Wymagai badania przy odbiorze

PN-B-10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane. Suchesmanki tynkarskie
DIN 18 558 Powierzchnie wewtrzne
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fimych i wytrzymatéciowych
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PN-75/C-04630 Woda do celéw budowlanych. Wymagah&adania
PN-B-30042:1997 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowys ¢ynkarski i klej gipsowy
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd — montzowych Arkady 1989
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