D-01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych przy przebudowie nawierzchni placu wokot Urzedu Gminy w
Cewicach — dz. nr 180/2 1 181/5

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy
1 Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia Robot zwiazanych z rozbidrka
elementow drog.
W zakres Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog wchodzi:

- rozbidrka kraweznikdw kamiennych przeznaczonych do ponownego wbudowania

- rozbiorka obrzezy chodnikowych

- rozebranie taw krawgznikowych

- rozbidrka nawierzchni z kostki betonowej w istniejacym pasie okalajacym budynek Urzgdu Gminy

2. SPRZET

2.1. Typ sprzetu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbidrki. Wybrany sprzet powinien uzyskac
akceptacj¢ Kierownika Projektu.

3. TRANSPORT

3.1. Wykonawca zapewni sukcesywny wywoz materialow i gruzu z rozbiorki.
Srodki transportowe nalezy dostosowa¢ do rodzaju przewozonych materiatow.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Roboty rozbiorkowe elementéw drog 1 ulic obejmuja usunigcie z pasa drogowego wszystkich
warstw nawierzchni drogowych, kraweznikow, chodnikow, obrzezy w stosunku do ktoérych
zostato to przewidziane w Dokumentacji Projektowe;.
Warstwy nawierzchni nalezy usuwa¢ mechanicznie. Materialy z rozbidrki, ktére nadaja si¢ do
ponownego wbudowania sa wlasno$cia Inwestora. Materiaty, ktore nie nadaja si¢ do ponownego
wbudowania staja si¢ wlasnoscia wykonawcy 1 powinny zosta¢ usuni¢te na jego koszt.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Kontrola jakosci Rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci ich wykonania

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:



- 1 m? (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni betonowej

- 1 m (metr) rozebranego krawg¢znika

- 1 m (metr) rozebranego obrzeza

- 1 m? (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni z ptyt typu YOMB

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Cena wykonania obejmuje
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie miejsca robot,
- rozebranie elementéw zgodnie z PT
- wyw0z materialow z rozbiorki poza obregb budowy
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,
- oplatg za przyjecie gruzu na wysypisko.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



